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所属団体名 
（○○県○○市立○○中学校 
　○○発明クラブ　　　） 

兵庫県西宮市　私立　関西学院中学部　 

ふりがな ２ねんえふくみ16はん 

チーム名 ２年F組16班 
ロボコンルール名称 
（URL https://･･･） 

ルールの名称（部門）等：令和7年度創造アイデアロボットコンテスト基礎部門 
　（　http://ajgika.ne.jp/~robo/　） 

製作期間 　西暦2025年4月頃　　～　　西暦2025年10月頃 

製作時間 
（構想から試作完成までの
全ての時間） 

10時間 

ロボットに関す
る写真と図​
 
必ず、ロボットの概要
や機構等の特徴が
わかる写真や図等
を、1～4枚程度で掲
載しましょう。 
 
写真や図に記号等を
書き込み,この下の枠
「ロボットのアイデア
概要」で解説しましょ
う。  

↑(図1)                                 　　　　　　　         ↑(図2) 

ロボットの 
アイデア概要 
【報告書要約】​
どのような動きを実
現するために，具体
的にどのような素材
や機構を用いて実現
したのか説明してくだ
さい。 

1.​小さいキャスターを使うことで小回りが効くようにし、移動
時間を短くした(図1) 

2.​４本爪のついたアームを使うことで3つのアイテムを同時に
運ぶことができる(図2) 

3.​ アイテムを下から掬うことも穴に刺すこともできるのが特徴 
4.​ 3Dプリンタで作ったラック部品にネジでストッパーをつけ

ることで、下に下がりすぎることがなくなり操作しやすくし
た 

参考資料​
製作上参考にした
ボット等の情報を文
章とURL等を用いて
掲載しましょう。 

創造アイデアロボットコンテスト近畿大会（基礎部門）の動画 
https://youtu.be/URjPkiXHI0w​ （2025.6.30確認） 
大藤先生のロボット製作授業動画 
https://youtu.be/Z9ArO2csOc8​ （2025.6.30確認） 
ロボコン報告書コンテスト2025 
https://gijyutu.com/main/archives/5331​ （2025.6.30確認） 

　※参考資料が書かれていないなど、未記入の項目がないようにしましょう。​
　※報告書の2枚目以降にさらに詳しく自由フォーマットで記入しましょう。この表紙を入れて6枚以内で報告書をお願いします。 
　※この報告書 は クリエイティブ・コモンズ 表示 4.0 国際 ライセンスの下に提供されます。https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/deed.ja 

https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/deed.ja


 

《ロボットの工夫した点》 
アームが上下にしか動かないことで無駄な動きをせず効率的に動かせる 

 
歯車とアームの溝を噛み合わせることで上下に動かせる。 
紫のパーツを二つ使うことでアームの揺れを減らし動きを安定させる。 
ラックにストッパー代わりのネジをつけることでアームがアイテムを取りやすい位置で止まる 
 
 
 

ネジが紫のパーツに引っかかることで下が
り過ぎない 
　　　　　　　　　　⬇︎ 
アイテムをスムーズに取り、移動中にコー
トの床面にアームが引っ掛かることもない 

 


