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所属団体名 
（○○県○○市立○○中学校 

 ○○発明クラブ   ） 

埼玉大学教育学部附属中学校  

ふりがな どんぐりのせいくらべ 

チーム名 どんぐりの背比べ 

ロボコンルール名称 
（URL https://･･･） 

ルールの名称（部門）等：創造アイデアロボットコンテスト 基礎部門 

 （ http://ajgika.ne.jp/~robo/ru/R4/R4_kiso.pdf ） 

製作期間  西暦 ２０２２年 ６月頃  ～  西暦 ２０２２年  １０月頃 

製作時間 
（構想から試作完成までの

全ての時間） 

 

       １２時間 

ロボットに関

する写真と図 

 
必ず、ロボットの概要や

機構等の特徴がわかる写

真や図等を、1～4枚程度

で掲載しましょう。 

 

写真や図に記号等を書き

込み,この下の枠「ロボ

ットのアイデア概要」で

解説しましょう。 

 

 

 

 

 

    

ロボットの 

アイデア概要 
【報告書要約】 
どのような動きを実現す

るために，具体的にどの

ような素材や機構を用い

て実現したのか説明して

ください。 

参考資料 
製作上参考にしたロボッ

ト等の情報を文章とURL

等を用いて掲載しましょ

う。 

 

 





機能について
１,円盤
２,アーム

円盤について

アームの根元が円盤にくっついていること
＋

円盤が回るとその根元も動くこと
を利用した

↓
メリーゴーラウンドや
機関車の車輪のイメージ

(クランク構造)

アームの一部が固定さ
れているため、前後に
動くだけになる。

斜めになるタイミング
があるためその時にが
れきをすくうように拾
う

クランクとは、機械の要素
において、回転する軸と、
それとは芯のずれた軸を結
ぶ柄からなる機構である。



アームについて

どんな動き？
①モーターが動くとタイヤが回る
②タイヤが回るとそこについたひも
が巻き込まれていく

③それに連動してアームが開く

ここがすごい！
ばねの力でひもが伸びきった時でも
アームが元の形に戻るような仕組み
になっている。

円盤のところで紹介した「クランク構造」を用いたアームの動きが難しくなってしまった
ため、方法を変えてがれきを持ち上げることにした。
円盤は活用する。回転させることで動きの範囲を広げることが出来る。

円盤はスチロールカッターで作っ
た。

厚みを均一にし、できるだけ薄く
することで、

軽い＋しっかりした
円盤にすることが出来た

デメリットも…。
今まで円盤とモーターとアームで完結していたロボットに、ひもやばねがつい
たことでサイズが大きくなってしまった。
又、アームの位置が固定しにくくなったため端に追いやらなければがれきをつ
かみにくい構造になってしまった




