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ロボットに関
する写真と図 ツ ／
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必ず， ロボットの概

要や機構等の特徴が

わかる写真や図等を

1～4枚で掲載する。

写真や図に記号等を

書き込み,下の枠「ロ

ボットのアイデア概

要」で解説する。
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ロボットの
アイデア概要
【報告害要約】

どのような動きを実

現するために，具体

的にどのような素材

や機構を用いて実現

したのか，枠いつぱ

いに解説を書き込む

こと。

参考資料

製作上参考にした資

料や，参考にした先

輩のロボット等の情

報についてできるだ

け詳しく解説する。

フォーマットで 入れて11枚以内で告雛の2 にさらに
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