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ロボットに関
する写真と図
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必ず， ロボットの概

辮騨鱒
1～4枚で掲載する。

写真や図に記号等を

書き込み,下の枠「ロ

ボットのアイデア概

要」で解説する。
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ス7｡し一乞押して~ ア,レコール芭向､17う騨守の〃組汁
（1 ） モーリーパ回転す‘ （塁）モーヲーリ回転｜でチアマルームパ'回転ずう
(3)さる !てう紀の7し一ムパ(雲） IEJ,て上八替弓上!f' 5+t3（跡,零下1く下'f,弓私3)
(4) （3） !てJ’て Q恒‘《ツワフレームャV!上下し、 入7｡レーや､‘'押され「てソ、託に辰，F7すう
*eCl!1,/77L－Air l3スライダ"－（何↓, 毛,! 37ﾐめ、 回転運動Z上下り往腹
運動！魚変湿ﾕｬｫ‘ 了"を3，
‘3,きん色梗，てFrし穆拭を取る動きの繰組汁
(1 )f11,/7ｽ内のモーターが‘回転W (重ノモーヲーの回転ちべ‘ルトハ‘伝乙；

腰)ﾊ‘ 1ﾚﾄ掴､!回転す”に宿ゎせて~ 上下n7し一ムパ前確‘て幹寺澳が亨補‘て拭き難

ロボットの

アイデア概要
【報告書要約】

1

どのような動きを実

現するために，具体

的にどのような素材

や機構を用いて実現

したのか， 枠いつぱ

いに解説を書き込む

こと。
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。往復スライダ" ~ グランワ機構参考資料

烹内をし-1L二|”フレーム哲"ｨt閉し
1 り イエ細渋rf,､樅『l し喉。

製作上参考にした資

料や，参考にした先

輩のロボット等の情

報についてできるだ

け詳しく解説する。

回

嘩内

憩覧書のg摸貝異隆1s童』 しく自由フォー u惣具四J唾裁意覺まjf度速見星克e､ｰうに 卜示
I~ 紙を入れてこマ

Y，

'レーノレホームハく－



動き甲1． ス7oし--をキ して了'しブールちか'75
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モーター紙"回転す； （のノ
レ

米右の図'3瓦の図じ回転の向きz

逆1て し帳もの。”すうこして‘‘．③（‘

／今度‘或上 !§土〃､､ ｿ~ 上下の運葬z，

〈ソ返_すここf（' てurう。
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許〃,謬庭の図'ﾌｹう〃※の

L-(し｣だのもり直イ更用して‘' 3雁肋

上下{くす巾く”!、”, 冠“ う。
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＠個V!同国芽1重前稜にftく

②一→
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あう族め、＠を
坐

向､‘ ネ几用、 下の
…一,ﾖ､きん

!'ものと伯‘!もり 〃､､､2逓議

とF1てとソっ'ﾌ、 上り方を

方E(a｣!祁用じし族。
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