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チーム名
OIC (OriRinallnovationofCreators)

ロボコンルール

（名称とURL)

名称：

https://

新型コロナ撲滅オペレーショジ

ルールホームページ
埼玉県都道府県名

製作期間 2020年 9月頃から2020年12月頃まで 製作時間 10時間

ロボットに関
する写真と図
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必ず， ロボットの概

要や機構等の特徴が

わかる写真や図等を

1～4枚で掲載する。
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写真や図に記号等を

書き込み,下の枠「ロ

ボットのアイデア概

要jで解説する。
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ロボットの
アイデア概要
【報告書要約】

＜消毒液の仕組み＞① 〔拭き取りの仕組み ゞ②

消毒液はボ
外した状態で
くくりつけア
ぼれるように
ギアボック

の組み立てに
さに耐えなが

はボトルのキャップを
態でロボットのアームに
けアームの傾きで机にこ
うにした。
ツクスはパワー寄り
てにし、アームの菫
ながら動けるようにした。

拭き取りは
消毒液と同
モーターの
タイヤでロ
取る。そし
の状態に戻

き取りは、③の位置に布をつけ
毒液と同じギアボックスを使っ
－ターの動きでアームを机につ
イヤでロボット本体を動かし拭
る。そして往復運動によっても
状態に戻る。

どのような動きを実

現するために， 具体

的にどのような素材

や機構を用いて実現

したのか，枠いつぱ

いに解説を書き込む

こと。
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蠅腰ナ参考資料 "ﾊ､ルヵの
製作上参考にした資

料や， 参考にした先

輩のロボット等の情

報についてできるだ

け詳しく解説する。

報寛書の3嘆息具隆児臭皀児詮し具息奥三九二こj2上ﾉ写誕ム丈鼠久診具里見換奄入4瓦q 以内で報告書を作成すること。
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ｽﾀﾌﾀｰﾄの弘タイⅧ吏用
|っのタパに1つのうぐｱﾎｯ涙ﾓｰﾀｰ縦用
そのため操縦も左右別輔う

〈朧↑拭卸リ
洲脹剛Jので のi工組み〉
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拭きように2卯ﾎｯﾄは-ﾌのW爪ｼ7ｽ,ﾓｰﾀｰで消孝ナー、

の－

日又ソか､､でき』ので､、

j①ボグソひとうで漁毒“迂肘か、1き

②計）フのﾓｰﾀｰで､謡也辮毛が､しに〈! ’

③糸田j,い部ふ州座いから交換しやﾂい

ZI!う制榊凧。


